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Magnetmotor

@ Es wird ein Magnetmotor zur Erzeugung von Energie ‘
mittels Permanentmagneten (4) vorgeschlagen mit einem
Hauptrotor (1) und mehreren um diesen drehbar ange-
ordneten Nebenrotoren (2), wobei die Rotoren (1, 2) an ih-
rem AulRenumfang je eine gleiche Anzahl von Permanent-
magneten (4) aufweisen und die Permanentmagnete (4)
Uber den AulRenumfang der Rotoren ausfahrbar und
drehbar zur Verstellung der Ausrichtung ihrer Magnetfel-
der befestigt sind.
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Beschreibung
Stand der Technik

Die Erfindung geht aus von einem Magnetmotor zur Er-
zeugung von Energie mittels Permanentmagneten nach der
Gattung des Anspruch 1. Es sind verschiedene Magnetmo-
toren bekannt bei denen anstatt elektrisch erzeugter Magnet-
felder Permanentmagnete verwendet werden. Ziel dieser
Magnetmotoren ist die Nutzbarmachung von in den Ma-
gnetfeldern der Permanentmagnete vorhandenen Kriften
und deren Umsetzung in kinetische Energie. Ein bekannter
gattungsgemifBer Magnetmotor (DE 42 25 726 A1) besteht
aus einem mit Permanentmagneten bestlickten, kreisformi-
gen Stator, um dessen AuBenumfang mehrere Rotoren dreh-
bar angeordnet sind, die je einen stabférmigen Permanent-
magneten aufweisen. Die Rotoren sind an einem gemeinsa-
men Aufenldufer befestigt, der um den Stator drehbar ist.
Der Stator und die Rotoren sind {iber Zahnrider so miteinan-
der verbunden, daB beim Drehen des Liufers die Rotoren
um ihre eigene Drehachse und gleichzeitig um das Stator-
magnetfeld herum drehbar sind und dal die beriihrungslos
aneinander vorbeilaufenden Magnetfelder von Rotoren und
Stator sich gegenseitig abstoen und anziehen konnen.
Nachteilig bei diesem Magnetmotor ist, dal der Motorlauf
stoBformig verlduft, durch eine stidndige Zu- und Abnahme
von Magnetkréften zwischen den Stator- und den Rotorma-
gneten. AuBerdem ist bei diesem Magnetmotor eine genaue
Abstimmung der Anordnung der Magnete notwendig und es
miissen moglichst viele Rotoren planetenférmig um den
Stator angeordnet werden, um Funktionsfihigkeit des Mo-
tors zu gewihrleisten. Die Lauferplatte auf welcher die Ro-
toren befestigt sind muf} bei diesem Motor mitangetrieben
werden, was zu entsprechenden Verlusten fiihrt.

Die Erfindung und ihre Vorteile

Der erfindungsgemiBe Magnetmotor mit den kennzeich-
nenden Merkmalen des Anspruch 1 hat demgegeniiber den
Vorteil, da3 er ein gleichmiBiges Laufverhalten aufweist
und dafl die Magnetkrifte der Permanentmagnete mit gerin-
gen Verlusten in kinetische Energie umwandelbar sind.
Hauptrotor und Nebenrotoren weisen eine gleiche Anzahl
von Permanentmagneten an ihrem AuBenumfang auf, wobei
die Anzahl der Permanentmagnete vorteilhafterweise mog-
lichst grof zu wihlen ist. Die Permanentmagnete sind dabei
so an den Rotoren befestigt, daB sie iiber den Aulenumfang
der Rotoren ausfahrbar und drehbar sind, zur Verstellung der
Ausrichtung ihrer Magnetfelder. Auf diese Weise sind die
Permanentmagnete im Verlauf einer Rotordrehung auf die
jeweils gegentiberliegenden Magnete benachbarter Rotoren
ausrichtbar und koénnen ldnger in ihrer Nihe bleiben, was
die Anziehungs- und/oder AbstoBkrifte zwischen zusam-
menwirkenden Permanentmagneten erhoht. Dadurch wird
der Gesamtwirkungsgrad des Motors verbessert. Betrachtet
man einen einzelnen Permanentmagneten im Verlauf einer
Rotordrehung, so wird dieser immer in die Richtung des am
nichstliegenden Permanentmagneten eines benachbarten
Rotors gedreht bei gleichzeitiger Auf- und Abbewegung des
Permanentmagneten zum Ausgleich des Abstandes zwi-
schen einem auf dem Kreisumfang entfernten Punktes von
dem Quasi-Beriihrungspunkt mit dem benachbarten Rotor.
Der Permanentmagnet befindet sich auf dem AuBenumfang
des Rotors an dem Drehpunkt, wo der Abstand zum benach-
barten Rotor am geringsten ist; bewegt er sich von diesem
Punkt weiter, so wird er {iber den Auenumfang seines Ro-
tors ausgefahren. Beim Wechsel von einem zum néchsten
benachbarten Rotor muB3 der Permanentmagnet abrupt weg-
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gedreht werden, damit die Anziehungskraft zum néchstlie-
genden Permanentmagneten aufgebaut wird. Im weiteren
Verlauf wird der Magnet wieder eingefahren bis zum nich-
sten "Quasi-Beriihrungspunkt" mit einem benachbarten Ro-
tor. Diesen Bewegungsverlauf beschreibt ein Permanentma-
gnet so oft, wie er mit benachbarten Rotoren in "Beriihrung"
kommt.

Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung
sind die Permanentmagnete einzeln und in Abhéngigkeit
von der Drehstellung der Rotoren gleichzeitig ausfahrbar
und drehbar, so dafl die Polflichen der Permanentmagnete
im Verlauf einer Rotordrehung eine annihernd quadratische
Bewegung beschreiben. Dadurch kénnen die zwischen den
kreisférmigen Rotoren bestehende Zwischenrdume durch
die Bewegung der Permanentmagnete ausgeglichen werden
was die Motorleistung und den Wirkungsgrad steigert.

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er-
findung sind die Permanentmagnete iiber eine Steuereinrich-
tung so ausfahrbar und drehbar, dafl ihre Polfldchen immer
in Richtung des dem Permanentmagneten nichstliegenden
Permanentmagneten eines benachbarten Rotors weisen. Auf
diese Weise sind die Magnetfelder benachbarter und zusam-
menwirkender Permanentmagnete so aufeinander ausge-
richtet, daB moglichst starke Anziehungs- und AbstoBkrifte
wirken.

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er-
findung ist eine mechanische Steuereinrichtung zum Aus-
fahren und Drehen der Permanentmagnete vorgesehen.
Diese Steuereinrichtung kann vorzugsweise im Innern der
Rotoren angeordnet sein und beispielsweise tiber einen mit
der Welle des Rotors gekoppelten Nockentrieb die Perma-
nentmagnete steuern.

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er-
findung sind vier Nebenrotoren, welche mit dem Hauptrotor
zusammenwirken kreuzformig um den Hauptrotor angeord-
net, wobei die Nebenrotoren in ihrer Drehrichtung gegen-
laufig zu dem Hauptrotor sind. Die an ihrem AuBenumfang
mit einer moglichst groBen Anzahl von Permanentmagneten
bestiickten Rotoren konnen dadurch die Magnetkrifte
gleichmiBig in kinetische Energie umwandeln.

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er-
findung sind vier zusétzliche Nebenrotoren in den Zwi-
schenrdumen der kreuzférmig angeordneten Nebenrotoren
vorgesehen, welche in ihrer Drehrichtung gleichldufig zum
Hauptrotor sind, so daB insgesamt acht Nebenrotoren um ei-
nen Hauptrotor vorgesehen sind. Jeder Nebenrotor wirkt mit
zwei benachbarten Nebenrotoren zusammen, wodurch die
Motorleistung und der Wirkungsgrad erh6ht wird.

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er-
findung sind an der dem Hauptrotor abgewandten Seite der
Nebenrotoren elektrische Spulen vorgesehen, zur beriih-
rungslosen Stromabnahme direkt an dem Magnetmotor.

Weitere Vorteile und vorteilhafte Ausgestaltungen der Er-
findung sind der nachfolgenden Beschreibung, der Zeich-
nung und den Anspriichen entnehmbar.

Zeichnung

In der Zeichnung ist ein Ausfiihrungsbeispiel des erfin-
dungsgemiBen Magnetmotors dargestellt und im folgenden
naher beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1 eine vereinfachte Darstellung eines erfindungsge-
méBen Magnetmotors mit vier Nebenrotoren,

Fig. 2 eine schematische Darstellung des Bewegungsab-
laufes der Permanentmagnete eines erfindungsgemifen Ma-
gnetmotors mit acht Nebenrotoren.
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Beschreibung des Ausfiihrungsbeispiels

In Fig. 1 ist ein erfindungsgemiBer Magnetmotor mit vier
Nebenrotoren vereinfacht dargestellt. Um einen Hauptrotor
1 sind in ihrer Drehrichtung gegenldufig zum Hauptrotor
vier Nebenrotoren 2 drehbar angeordnet. Die Rotoren 1, 2
sind an ihrem AuBenumfang mit je einer gleichen Anzahl
von Permanentmagneten 4 bestiickt, die mit den Permanent-
magneten 4 von jeweils benachbarten Rotoren zusammen-
wirken d. h. deren Magnetfelder sich gegenseitig anziehen
und abstoBen. Hauptrotor und Nebenrotoren sind {iber eine
in der Zeichnung nicht dargestellte Getriebeeinheit 3 so mit-
einander drehstarr verbunden, daf ihre gegenldufige Dreh-
richtung festliegt. Die Permanentmagnete 4 sind im Verlauf
einer Rotordrehung mehrmals iiber den AuBlenumfang des
Rotors ausfahrbar und drehbar, so dafl die Magnetkrifte bes-
ser ausnutzbar sind. In Fig. 2 ist der Bewegungsablauf der
Permanentmagnete im Verlauf der Rotordrehungen schema-
tisch dargestellt, wobei es sich hierbei um einen Magnetmo-
tor mit acht Nebenrotoren handelt. Durch das Ausfahren und
Verdrehen der Permanentmagnete ergibt sich eine anni-
hernd quadratische Bewegungsbahn ihrer Polfldchen.

Alle in der Beschreibung, den nachfolgenden Anspriichen
und der Zeichnung dargestellten Merkmale kénnen sowohl
einzeln als auch in beliebiger Kombination miteinander er-
findungswesentlich sein.

Bezugszahlenliste

1 Hauptrotor

2 Nebenrotor

3 Getriebeeinheit

4 Permanentmagnet
5 Steuereinrichtung

Patentanspriiche

1. Magnetmotor zur Erzeugung von Energie mittels
Permanentmagneten, mit einem um eine Welle drehbar
gelagerten, kreisformigen Hauptrotor (1), mit mehre-
ren in der Rotationsebene des Hauptrotors um je eine
Welle drehbar gelagerten, kreisférmigen Nebenrotoren
(2), welche bertihrungslos um den Hauptrotor angeord-
net sind, mit einer Getriebeeinheit (3) zum drehstarren
Verbinden von Hauptrotor (1) und Nebenrotoren (2)
und zum Festlegen der Drehrichtung der Rotoren, wo-
bei jeweils benachbarte Rotoren zusammenwirken und
eine zueinander gegenldufige Drehrichtung aufweisen
dadurch gekennzeichnet, daf3 die Rotoren (1, 2) an ih-
rem AuBenumfang je eine gleiche Anzahl von Perma-
nentmagneten (4) aufweisen, deren Magnetfelder auf
jeweils gegentiberliegende Permanentmagnete (4) von
benachbarten Rotoren (1, 2) wirken, daB die Perma-
nentmagnete (4) tiber den Aulenumfang der Rotoren
(1, 2) ausfahrbar und drehbar zur Verstellung der Aus-
richtung ihrer Magnetfelder an den Rotoren befestigt
sind, und daf} die Permanentmagnete (4) im Verlauf ei-
ner Rotordrehung mehrfach drehbar und ausfahrbar
sind, zur Erh6hung der Anziehungskraft zwischen ein-
ander zugeordneten Permanentmagneten (4) benach-
barter Rotoren (1, 2).

2. Magnetmotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Permanentmagnete (4) einzeln und in
Abhingigkeit von der Drehstellung der Rotoren (1, 2)
gleichzeitig ausfahrbar und drehbar sind, so daf die
Polflichen der Permanentmagnete (4) im Verlauf einer
Rotordrehung eine annihernd quadratische Bewegung
beschreiben.
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3. Magnetmotor nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dafl die Permanentmagnete (4) iiber eine
Steuereinrichtung (5) so ausfahrbar und drehbar sind,
daB ihre Polflichen immer in Richtung des dem Perma-
nentmagneten nichstliegenden Permanentmagneten ei-
nes benachbarten Rotors (1, 2) weisen.

4. Magnetmotor nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dafl eine mechani-
sche Steuereinrichtung (§) zum Ausfahren und Drehen
der Permanentmagnete (4) vorgesehen ist.

5. Magnetmotor nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dafl vier Nebenroto-
ren (2) kreuzformig um den Hauptrotor (1) angeordnet
sind, welche mit dem Hauptrotor zusammenwirken
und daB die Nebenrotoren (2) in ihrer Drehrichtung ge-
genlédufig zu dem Hauptrotor (1) sind.

6. Magnetmotor nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB vier zusitzliche Nebenrotoren (2) zwi-
schen den kreuzformig angeordneten Nebenrotoren (2)
vorgesehen sind, welche in ihrer Drehrichtung gleich-
laufig zum Hauptrotor (1) sind und daf die vier zusétz-
lichen Nebenrotoren (2) mit den jeweils benachbarten
Nebenrotoren (2) zusammenwirken.

7. Magnetmotor nach einem der vorhergehenden An-
spriiche dadurch gekennzeichnet, da an der dem
Hauptrotor (1) abgewandten Seite der Nebenrotoren
(2) elektrische Spulen vorgesehen sind, zur beriih-
rungslosen Stromabnahme.

Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen
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